


SleLeva

SOomos una empresa 100% mexicana
dedicada a la fabricacion, instalacion v
mantenimiento de Elevadores vy Eleva
Autos. Offecermos a nuestros clientes
atencion personalizada y productos
de la mas alta calidad, que responden
a las necesidades especificas de cada
proyecto.

IAtendemos a nivel hacional e
iINnternacionall



N

s RESPONSABILIDAD

Nos comprometemos
con cada proyecto que
emprendemos y buscamos
la maxima satisfaccion de
nuestros clientes.

(7 PUNTUALIDAD

El tiempo de nuestros clientes
es muy valioso para nosotros,
por eso cumplimos en tiempo
y forma con todas nuestras
entregas.

www.elevapa.mx |

i} EFICIENCIA

Brindamos un servicio 6ptimo
y personalizado, y una
relacién costo-calidad Unica
en el mercado.

[, SEGURIDAD

Conocemos Yy aplicamos

en cada proyecto las mas
exigentes normas de seguridad,
para el correcto funcionamiento

de todos los productos.

gerencia(@elevapa.mx
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PRODUCTOS
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Soluciones de Estacionamientos

Ofrecemos una gran variedad de soluciones para
estacionamientos, multiplicando los lugares desde 2
hasta 16, dependiendo de las caracteristicas del suelo y
el area disponible.

e ELEVA Autos hidraulicos de 2 columnas.

ELEVA Autos hidraulicos y electromecanicos de

4 columnas.

Elevadores con y sin cabina.

Montacargas hidraulicos.

Plataformas Giratorias.

Triplicadores hidraulicos y electromecanicos.

Cuadriplicadores hidraulicos.

Sisternas de estacionamiento deslizantes desde

2 hasta 41 lugares.

e Sistemas de estacionamiento rotatorio desde 4
hasta 16 lugares.

e Sistemas de estacionamiento robotizados hasta
1,000 lugares.

e Sistemas de estacionamiento torre hasta 56
lugares.

e \alet Parking robotizados.

Servicio de Mantenimiento

Para garantizar el correcto funcionamiento de

la maquinaria, es muy importante realizar un
mantenimiento preventivo con una frecuencia que
dependera de su uso.

Nuestro servicio especializado de mantenimiento
exclusivo para clientes consiste en lo siguiente:

Revision de niveles de aceite.

Revision y ajuste de cables o cadenas de carga.
Revision y lubricacion de pistones.

Revision circuito de aceite.

Revision de motores y unidades hidraulicas
Revision y ajuste de poleas y engranajes.
Revision de botoneras.

Revision y ajuste de micros y sensores de
seqguridad

Revision y medicion de parametros eléctricos y
de control.

Refacciones

Contamos con existencia de refacciones para todas
nuestras soluciones.
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ELEVA Autos Hidraulico de 2 Columnas
Modelo: EEA2CCH

Solucion de estacionamiento para duplicar el cajon.
Dada a su capacidad de carga este sistemna hidraulico
es ideal para uso residencial, comercial, corporativo

0 industrial. Puede ser instalado en interiores o
exteriores.

Entre su disefo se resalta su plataforma corrida, lo
cual evita que el coche estacionado en Ia parte inferior
sea afectado por algun derrame de fluido por el coche
superior. Ademas, esta disefiado para ser operado con
total seqguridad por cualquier usuario.

Descripciéon Parametro
Capacidad de carga maxima (kg) 3,175
Recorrido de la plataforma (m.) 170 - 2.00
Area del sistema (m?2) 125
Velocidad (m/min) 20
Altura libre desde NPT a techo (m.) 3.40 - 4.20.
Ancho de la plataforma (m.) 210 -2.20
Ancho total del ELEVA autos (m.) 2.50 - 2.60
Banal de eontrc Panel de Operacion 3 Zzt)ci:nji;:;(?)s (paro de emergencia,

Seguro electromecanico.
Seguridad Boton de paro de emergencia.
Cable tractor de nivelacion
V: 220 V. 1:13.64 A.
Motor Eléctrico Fie0kz 2Ll
IA:S x1 (70 ms.) IP: 55
2 fases

Estructura Metalica
4 mm X BEOKg/m.
Plataforma Lamina metdlica estriada calibre 14 con bastidor PTR
Pintura Electrostatica para exteriores

www.elevapa.mx | gerencia@elevapa.mx
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Alturas y dimensiones
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Preparacion por el cliente
Descripciéon Parametro
Cimiento Losa de espesor 15 cm. nivelado
Interruptor termomagnético 2x30A.
2 x #10 AWG (L1/L2)
Lineas de alimentacién por equipo 1linea para neutro.

1linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable
Preparacion de alimentadores calibre #10 AWG + IN + 1T luego del termomagnético para
conexion a gabinete de ELEVA con conector
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ELEVA Autos Electromecanico de 4
Columnas
Modelo: EEA4CE

Solucion de estacionamiento para duplicar el cajon.
Dada a su capacidad de carga este sistemna hidraulico
es ideal para uso residencial, comercial, corporativo

o industrial. Puede ser instalado en interiores o
exteriores.

Entre su disefo se resalta su plataforma corrida, lo
cual evita que el coche estacionado en la parte inferior
sea afectado por algun derrame de fluido por el coche
superior. Ademas, Esta disefiado para ser operado con
total sequridad por cualquier usuario.

Descripcion Parametro
Capacidad de carga maxima (kg) 2,500
Recorrido de la plataforma (m.) 1.50 - 2.00
Area del sistema (m?) 125
Velocidad (m/min) 20
Altura libre desde NPT a techo (m.) 3.40 - 4.20.
Ancho de la plataforma (m.) 210-2.20
Ancho total del ELEVA autos (m.) 2.50 - 2.60

Panel de control

Panel de Operacién 3 botones IP6S (paro de
emergencia, subir y bajar)
Electro freno en motor de 20 N.m.

Seguridad Boton de paro de emergencia.
Cadena de nivelacion
V: 220 V. :6.32 A.
L F: 60 Hz P:2Hp -1.5 KW

Motor Electrico IA:S x| (70 ms.) IP: S5

3 fases
Estructura Metalica

Viga IPS 6” x12.5 Lb/Ft (40 Ft)
el 152.4 mm. X 18.60 Kg/m.
Lamina galvanizada modular calibre 16 con bastidor

Plataforma PTR
Pintura Electrostatica para exteriores |

www.elevapa.mx | gerencia@elevapa.mx
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Alturas y dimensiones
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Preparacion por el cliente
Descripcion Parametro
Cimiento Losa de espesor entre 12 a 1S cm. nivelado
Interruptor termomagnético 3x30A.
3 x #10 AWG (/L2/L3)
Lineas de alimentacion por equipo 1linea para neutro.

1linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #10

Preparacion de alimentadores AWG + 1IN + 1T luego del termomagnético para conexidn a gabinete de
ELEVA con conector
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ELEVA Autos de 4 Columnas Subterraneo Hidraulico
Modelo: EEA4ACSH

Gracias a la instalacion subterranea, este eleva autos permite duplicar los lugares de estacionamiento en
construcciones que no cuentan con la altura suficiente para instalar un dispositivo estandar. Este dispositivo
soporta hasta 2,900 kilos y puede instalarse a la intemperie.

Descripcién Parametro
Capacidad de carga maxima (kg) 2,900
Recorrido de la plataforma (m.) 210
Area del sistema (m?3) 125
Velocidad (m/min) 2.0
Altura libre desde NPT a techo (m.) 2.20
Largo del foso (m.) 5.00
Ancho del foso (m.) 2.50
Profundidad del foso (m.) 2.63

Panel de Operacion 3 botones IP6S (paro de
emergencia, subir y bajar)
Botdn de paro de emergencia.

Panel de control

Seguridad Cable de nivelacion.
V: 220 V. 1:13.64 A.
L. F:60 Hz P:4 Hp - 3.0 KW
Motor Electrico IA:S x 1 (70 ms.) IP: 55
2 fases
Estructura Metalica
Columnas Viga IPR de 8”
Lamina antiderrapante calibre 14 con PTR de 4x4” y
Plataforma o
a4x2
Pintura Primer y pintura alquidaica
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Alturas y dimensiones
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Preparacion por el cliente

Descripcion Parametro
Fosa Largo 5.00 / Ancho 2.50 / Profundidad 2.63
Interruptor termomagnético 2x30A.
2 x #10 AWG (/L2)
Lineas de alimentacion por equipo 1linea para neutro.

1linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #10
Preparacion de alimentadores AWG + IN + 1T luego del termomagnético para conexion a gabinete de
ELEVA con conector
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Elevador de Autos

Modelos: EEASC: Elevador de Autos sin Cabina
EEAMC: Elevador de Autos Media Cabina
EEACC: Elevador de Autos Cabina Cornpleta

El elevador sin cabina es la solucion ideal para el
acceso a estacionamientos con sétanos de todo

tipo, ya que permite utilizar el espacio de manera mas
eficiente que las rampas tradicionales. Cuenta con

un sistema hidraulico a base de dos pistones y una
Unidad de Potencia hidraulica, que hace que el asenso

y descenso sea seguro Yy eficiente. Puede usarse
como puente o como plataforma para el acceso a
otros niveles, dependiendo de las necesidades.

Descripcion Parametro
Capacidad de carga maxima (kg) 4,000
Recorrido de la plataforma (m.) Hasta 18
Area del sistema (m2) 18
Velocidad (m/s.) 005/0.22
Fosa (m.) 030
Largo del cubo (m.)* 6.00
Ancho del cubo (m.)* 3.00

Panel de control

Panel de Operacion IP65, paro de emergencia,
Boton de paro de emergencia.

Seqguridad (Cable de nivelacion.

Fotoceldas de presencia

V:230 /460 V. 288 /124 A -10Hp
Motor Eléctrico F:. 60 Hz ;590 /290A -25Hp
KW: /18,65
3 fases IP: 55
Estructura Metdlica
Columnas Viga IPR de 8"
Plataforma Supefficie de lamina anﬁdelrlrapantr'a' calibre 14 con PTR de
AxA"y 4x2

Pintura Primer y pintura alquidaica

* Medidas se pueden ajustar dependiendo del proyecto.

www.elevapa.mx | gerencia@elevapa.mx
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Alturas y dimensiones elevador sin cabina
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Preparacion por el cliente
Descripcién Parametro
Fosa 30 cm.
Interruptor termomagnético 3x100 A
3x#8 AWG (LI/L2/L.3)
Lineas de alimentacién por equipo 1linea para neutro.

1 linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #08 AWG
+ 1IN + 1T luego del termomagnético para conexion a gabinete de ELEVA con

Preparacion de alimentadores
conector
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Alturas y dimensiones
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Montacargas
Modelo: EMONT

EI EMONT es la opcion ideal para transportar carga a
diferentes niveles. Consta de una plataforma metalica
reforzada con lamina antiderrapante y media cabing,
armada con un bastidor metdlico de PTR pintado

con pintura electrostatica y reja excepto en el lado

de acceso. Cuenta con un piston hidraulicos de 2” de
diametro interior con valvula anticaidas para tener una
mayor seqguridad.

'?FI“- & £}

lll

[

Descripcién Parametro
Capacidad de carga maxima (kg) 500
Recorrido de la plataforma (m.) Hasta 2.50
Area del sistema (m?2) 17
Velocidad (m/s) 0.05
Fosa (m.) 0.20
Ancho de la plataforma (m.) Hasta 6 m.
Ancho total (m.) Hasta 3 m.
Panel de control Panel de Operacion 3 botones IPSS (paro de emergencia, subiry
bajar)
Electro freno
Seguridad Boton de paro de ermergencia.
(Cable de seguridad y nivelacion.
V. 230 /460 V. 1632 -590A.
L F. 60 Hz P.2Hp -25H
Motor Electrico A'S x| (70 ms) ug; 55 °
3 fases
Estructura Metalica
Columnas Viga IPR de 8”
Plataforma Superficie de lamina antiderrapjg? calibre 14 con PTR de 4x4” y
Pintura Pintura electrostatica

* Medidas se pueden ajustar dependiendo del proyecto.
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Preparacion por el cliente

Descripcién Parametro
Fosa 20 cm.
Interruptor termomagnético Dependera de la capacidad del montacarga.

Lineas de alimentacién por equipo

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #10 AWG +
Preparacion de alimentadores IN + TT luego del termomagnético para conexion a gabinete de ELEVA con
conector

www.elevapa.mx | gerencia@elevapa.mx
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Triplicador Electromecanico
Modelo: ETE

Es la solucién mas econdémica de
este segmento para triplicar los
espacios de estacionamiento. En
éste se aprovecha la altura para
acomodar coches sedan, hasta
5.90 m.y 6.30 m. para SUV.

El funcionamiento es con
movimientos verticales por medio
de traccion electromecanica

con cadenas y cables de alta
resistencia.

Funcionarniento basico

Con la bandeja a nivel de servicio.
e Elusuario estaciona el coche
en la bandeja ubicada a nivel

de piso. Verifica que éste se

encuentre en velocidad y con freno de mano.

e Enla botonera ubicada en el triplicador, se acciona el botdn para que se eleve y ubique el coche en la parte

superior.

e Una vez ubicado el coche en la parte superior, queda libre el acceso para que un segundo usuario haga uso.
e Para sacar un coche, que se encuentre en un nivel superior, es necesario que el usuario despeje el lugar del

nivel de acceso.

Descripcién

Parametro

Niveles de estacionamiento
Dimensiones compatibles (m.)
Capacidad de Carga (lkg.)

Area total necesaria por equipo (m2)
Cimentacién (m.)

Control de mando

Velocidad vertical (m./min)

Tiempo promedio del proceso

3
Largo: 5.00 — Ancho: 190 - Alto: max 2.05

NivelT: 2,700 — Nivel 2: 2,500

15.24
0.20 con varilla electrosoldada.

Panel de control de botones
3 (005 m/s)
60 s.
Freno neumnatico.

Boton de paro de emergencia.

Seguridad Cable y cadena de seguridad.
Fotoceldas de presencia.
Electrofreno en motores
V:230V./60Hz /3F 633 A 3 Hp.
Motores Eléctricos

V:230V./60Hz /3F 1074 A S Hp.
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Alturas y dimensiones
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Preparacion por el cliente
Descripcién Parametro
Fosa N/A [Gmentaoon.dependendo de
planos finales)
Interruptor
termomagnético 3x50 A
principal
Lineas de alimentacion = #,]O AL
por equipo 1 linea para neutro.
1linea para tierra fisica
Extension canalizada en manguera
i metalica de 2 m. de cable calibre #10
Preparacion de

AWG + 1N + 1T luego del
termomagnético para conexion a
gabinete de ELEVA con conector

alimentadores

www.elevapa.mx | gerencia@elevapa.mx
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Triplicador Hidraulico
Modelo: ETH

Es una solucion que al igual al ETE
su finalidad es triplicar los espacios
de estacionamiento. Aprovechando
la altura para coches sedan, hasta
5.90 m.y 6.30 m. para SUV.

El funcionamiento es con
movimientos verticales por medio
del empuje de un pistdn con una
bomba hidraulica. Esto lo convierte
en un equipo de mayor capacidad.

Funcionarniento basico

Con la bandeja a nivel de servicio.

e Elusuario estaciona el coche en la bandeja
ubicada a nivel de piso. Verifica que éste se
encuentre en velocidad y con freno de mano.

e Enla botonera ubicada en el triplicador, se acciona el botdn para que se eleve y ubique el coche en la parte
superior.

e Una vez ubicado el coche en la parte superior, queda libre el acceso para que un segundo usuario haga uso.

e Para sacar un coche, que se encuentre en un nivel superior, es necesario que el usuario despeje el lugar del
nivel de acceso.

Descripcién Parametro
Niveles de estacionamiento 3
Dimensiones compatibles (m.) Largo: 5.00 — Ancho: 190 — Alto: max 1. 85
gapacidad de Carga (kg.) Nivel 1: 3,650 — Nivel 2: 2,700
Area total necesaria por equipo (m2) 744
Cimentaciéon (m.) 0.20 con varila electrosoldada.
Control de mando Panel de control de botones
Velocidad vertical (m./min) 3 (005 m/s)
Tiempo promedio del proceso 60 s.

Freno electrormecanico.
Boton de paro de emmergencia.

Seguridad (Cable de seguridad.
Fotoceldas de presencia.
V:I0-450V./60Hz /1-3F
Motor Hidraulico

3 Hp.

Sistema de desplazamiento Hidraulico — cables de acero




Alturas y dimensiones

Vista Lateral

Preparacion por el cliente
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Vista Frontal Vista de Planta
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Descripcién Parametro
Cimentacién 20 cm.
Interruptor termomagnético 3x50 A
3 X #10 AWG (L1/L2/13)

Lineas de alimentacién por equipo

Preparacién de alimentadores

1linea para neutro.
1 linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #10
AWG + 1IN + TT luego del termomagnético para conexion a gabinete de
ELEVA con conector

www.elevapa.mx | gerencia@elevapa.mx



« 20 »

Funcionarniento basico

Con la bandeja a nivel de servicio.

Cuadriplicador Hidraulico
Modelo: ECH

Es la solucién de siguiente nivel
al ETH su finalidad es cuadriplicar
los espacios de estacionamiento.
Aprovechando la altura desde los
916 m.

Este equipo se puede disefiar para
tener capacidad de estacionamiento
tanto a sedan con SUV.

El funcionamiento es con
movimientos verticales por medio
del empuje de un pistdn con una
bomba hidraulica.

e Elusuario estaciona el coche en la bandeja ubicada a nivel de piso. Verifica que éste se encuentre en

velocidad y con freno de mano.

e Enla botonera ubicada en el cuadriplicador, se acciona el botdn para que se eleve y ubique el coche enla

parte superior.

e Una vez ubicado el coche en la parte superior, queda libre el acceso para que un segundo usuario haga uso.
e Para sacar un coche, que se encuentre en un nivel superior, es necesario que el usuario despeje el lugar del

nivel de acceso.

Descripcién Parametro
Niveles de estacionamiento 4
Dimensiones compatibles (m.) Largo: 5.40 — Ancho: 2.20 — Alto: max 1. 98
Capacidad de Carga (lkg.) 3,000
Area total necesaria por equipo (m2) 17.21

Cimentacién (m.)

Control de mando

Velocidad vertical (m./min)
Tiempo promedio del proceso

0.25 con varilla electrosoldada.
Panel de control de botones manuales
40 s. por nivel

160 s.

Freno electrormecanico.
Boton de paro de emmergencia.

Seguridad (Cable de seguridad.
Fotoceldas de presencia.
V. 220-380V./60Hz. /3F
Motor Hidraulico

75 Hp.
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Alturas y dimensiones

Vista Lateral Vista Frontal
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Multiplicador Subterraneo
Modelo: ETSE: Triplicador Subterraneo
ECSE: Cuadriplicador subterraneo

Cuando el problema es tener una altura permanente, la
Oopcidn que ofrecemos es el aprovechamiento del area
subterranea. Al igual que el EEA4CSH, ETE vy el ECH,
ofrecemos la posibilidad de multiplicar hasta 4 veces

el cajon de estacionamiento en niveles inferiores al de
NTP.

El funcionamiento es con movimientos verticales por
medio de un sistema de traccion Electromecanico de
cadenas.

Funcionamiento basico

Con la bandeja a nivel de servicio.

e Elusuario estaciona el coche en la bandeja
ubicada a nivel de piso. Verifica que éste se
encuentre en velocidad y con freno de mano.

e Enla botonera ubicada en el triplicador o
cuadriplicador, se acciona el botdn para que el
sistema baje el coche.

e Una vez ubicado el coche en la parte inferior,
queda libre el acceso para que un segundo
usuario haga uso de éste.

Descripcién Parametro
Niveles de estacionamiento 3/4
Dimensiones compatibles (m.) Largo: 540 — Ancho: 2.20 — Alto: max 1. 98
Capacidad de Carga (lkg.) 2,500
Area total necesaria por equipo (m2) 7.21
Fosa (m.) 396 /584

Cimentacién (m.)

Control de mando

Velocidad vertical (m./min)
Tiempo promedio del proceso

0.30 con varilla electrosoldada.
Panel de control de botones manuales
40 s. por nivel
160 s.

Freno electromecanico.

Seguridad Botdn de paro de emergencia.
Fotoceldas de presencia.
V. 220-380V./60Hz /3 F
Motor Hidraulico

75 Hp.

Sistema de desplazamiento

Electrormecanico — cadenas
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Alturas y dimensiones

Vista Lateral Vista Frontal Vista de Planta
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Preparacion por el cliente

Descripcién Parametro
Cimentacion 30 cm.
Interruptor termomagnético 3x30A /3x40 A

3x #10 AWG (L1/L.2/L3)
Lineas de alimentacién por equipo 1linea para neutro.

1linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #10
Preparacion de alimentadores AWG + 1IN + 1T luego del termomagnético para conexion a gabinete de
ELEVA con conector
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Plataforma Giratoria
Modelo: EPG

Nuestra solucion EPG es

ideal cuando el espacio del
estacionamiento estd mu reducido
y la construccion de rampas de
circulacion no son factibles o los
radios de giro no cumplen conla
norma

El funcionamiento es por medio

de engrane y motor eléctrico
permitiendo asi, un giro de 360°.

Funcionarniento basico

El usuario estaciona el coche en la plataforma.

Verifica que el coche se encuentre en velocidad y con freno de mano.

En la botonera se acciona el botdn para iniciar el giro al cual estara programado a cualquier angulo.
Una vez ubicado el coche en Ia direccion deseada, el conducto puede arrancar el coche.

Descripcién Parametro
Niveles de estacionamiento N/A
Diametro (m.) 6.00
Capacidad de Carga (kg.) 3,700
Area total necesaria por equipo (m2) 36.50
Fosa (m.) 0.20

Cimentacién (m.)
Control de mando
Velocidad de giro

Tiempo promedio del giro

0.20 con varilla electrosoldada.
Panel de control de botones manuales
30-60s.

90 s.

Freno electromecanico.

Seguridad Botdn de paro de emergencia.
V. 220V./60Hz. /3 F
Motor
2 Hp.
Sistema de desplazamiento Electromecanico




Alturas y dimensiones

Vista de Planta

6,00

0,40
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Vista Lateral Vista Frontal

Preparacion por el cliente

Descripcién Parametro
Cimentacion 30 cm.
Interruptor termomagnético 3x30 A

3x #10 AWG (L1/L.2/L3)

Lineas de alimentacién por equipo

Preparacion de alimentadores

1linea para neutro.
1linea para tierra fisica

Extension canalizada en manguera metalica de 2 m. de cable calibre #10 AWG
+ 1N +TT luego del termomagnético para conexion a gabinete de ELEVA con
conector
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Sistema de Estacionamiento

Rompecabeza
Modelo: ERPUZZLE

Solucion de estacionamiento modular completamente
automatizada con desplazamientos horizontales y
verticales y una capacidad de estacionamiento hasta
57 lugares y 8 niveles por moédulo.

Caracteristicas basicas

e Desplazamientos horizontales y verticales.
e Desde 2 hasta 8 lugares de estacionamiento por

nivel.

Hasta 8 niveles de altura por mdédulo (17.2 m.)
El coche debe estar ubicado en la bandeja
disponible en nivel de acceso y el sistema se
encargara del acomodo.

Sistema de llamadas y acomodo por medio de
tarjeta o panel numérico.

Bajo nivel de ruido <63 dB.

Descripcién

Parametro

Niveles de estacionamiento

Hasta 8 niveles sobre el NPT
Hasta 4 niveles bajo el NPT

Capacidad maxima de lugares por médulo 57 lugares
Capacidad de Carga (lkg.) 2,500
Area total necesaria por médulo (m2) 34.88 -130.00
Fosa (m.) N/A

Cimentacién (m.)
Control de mando

Dependera de la capacidad
IC Card / Panel de control numérico

Velocidad vertical SO0m/min - 009 m/s.
Velocidad horizontal 70m/min - 012 m/s.
Tiempo promedio del proceso 30-90s.

Dimensiones maximas permitidas (mm.)

Lago: 5,300 — Ancho: 1,800 - Alto: 2050
Freno electromecanico, Botdn de paro de emergencia,

Seguridad

gunca Fotoceldas de presencia, Seguro de anclaje mecanico
Sistema de control PLC
Motores V.220V./60Hz /3F

Sisterna de elevacién

Vertical 3.0 - 5.0 Hp.
Traccion Electromecanico — cadenas

Horizontal: % Hp.
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Desplazamiento

Para que el coche B se ubique en posicion de salida, la maquina hara los desplazamientos:

1. Los coches E y H se deben desplazar a la derecha.
2. El coche del lugar E debera ocupar el lugar F.

3. Elcoche del lugar H debera ocupar el lugar |.

4. El coche B se desplazara hasta el lugar H.

Preparacion por el cliente

e (Cimentacion que dependera
de la capacidad del sistemna y
de acuerdo a planos finales.

e |nterruptor en caja NEMA
para cada maodulo.

e (ableado canalizado hasta el
Interruptor principal de cada

modulo.
e Techo del o los modulos.
e Paredes.
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Sistema de Estacionamiento Rotatorio
Modelo: EROTARY

Es la solucion automatizada de estacionamiento que
mejor optimiza los espacios de una forma sencilla 'y
econdmica.

El sisterna de estacionamiento rotatorio o carrusel

ocupa un area minima de 35 m? sea de 6 016 lugares.

Caracteristicas basicas

e Desplazamiento rotatorio en ambos sentidos
para la optimizacion de tiempo.

e Hasta 9 niveles de estacionamiento en 22 m. de

altura.

e 2.25 m? promedio de area por lugar de
estacionamiento.

e Elcoche se estaciona en la bandeja disponible

en nivel de acceso v el sistema se encargara del

acomodo.
e Sistema de llamadas y acomodo por medio de
tarjeta o panel numeérico.

il L

Descripcién

Parametro

Niveles de estacionamiento

Capacidad maxima de lugares por médulo
Capacidad de Carga (lkg.)

Area total necesaria por médulo (mz)
Fosa (m.)

Cimentacién (m.)

Control de mando

Velocidad vertical

Velocidad horizontal

Tiempo promedio del proceso
Dimensiones maximas permitidas (mm.)

Seguridad

Sistema de control
Motores

Sisterna de elevacion

Desde 4 (6 lugares) hasta 9 niveles (16 lugares)
16 lugares
2,500
350
N/A
Dependera de la capacidad
IC Card / Panel de control numérico
S0m/min - 009 m/s.
No Aplica
30-90s.
Lago: 5,300 — Ancho: 2100 — Alto: 2,000
Freno electromecanico.
Boton de paro de emergencia.
Fotoceldas de presencia.
Seguro de anclaje mecanico
PLC
V.220V./60Hz /3F
10.0 —13.0 Hp.

Traccion Electromecanico — cadenas

* NPT: Nivel de Piso Terminado.
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Alturas y dimensiones

16 lugares

Vista Frontal
14 lugares

12 lugares

10 lugares

8 lugares .

6 lugares

Preparacion por el cliente

Cimentacion que dependera de la capacidad del sistema y de acuerdo a planos finales.
Interruptor en caja NEMA para cada modulo.

Cableado canalizado hasta el Interruptor principal de cada modulo.

Techo del o los modulos.

Paredes si lo desea.
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Sistema de Estacionamiento Torre
Modelo: ETOWER

Nuestra solucion de estacionamiento torre,
aprovecha considerablemente el area disponible para
estacionamiento.

El sistema de estacionamiento vertical s6lo necesita
un area minima de 49 m? permitiendo una alta eficiencia
en estacionamiento automatizado.

La flexibilidad de esta solucion permite proponer una
torre sobre o debajo del nivel de piso terminado.

Caracteristicas basicas

e Sistema de transporte vertical de traccion
electromecanico de bajo consumo.

Hasta 60 lugares de estacionamiento en 49 m?.
Sisterma automatizado de estacionamiento.
Estructura metalica o de concreto.
Movimientos de alta velocidad para un mejor
tiempo de servicio.

e El coche se entrega en sentido de salida.

Descripcion Parametro
Niveles de estacionamiento Maximo 30
Capacidad maxima de lugares por médulo 60 lugares
Capacidad de Carga (kg.) 2,500
Area total necesaria por médulo (m2) 490
Fosa (m.) 1.80

Cimentacién (m.)

Control de mando

Velocidad vertical

Velocidad horizontal

Tiempo promedio del proceso
Dimensiones maximas permitidas (mm.)

Seqguridad

Sistema de control

Motores

Sistema de elevacion

Dependera de la capacidad
IC Card / Panel digital de contral / QR
60-90m/min - 10-15m/s.
6 - 20 m/min - 010 - 034 m/s.
60-90s.

Lago: 5,300 - Ancho: 1,900 - Alto: 2,000
freno electromecanico, botdn de paro de emergencia,
fotoceldas vy radares de presencia,
Seguro de anclaje mecanico
PLC
V. 220-380V./60Hz /3 F
100 -150 Hp.

Tracdon Electrormecanico — cables - cadenas

* NPT: Nivel de Piso Terminado.
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Alturas y dimensiones

Vista Lateral Vista Frontal
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Alturas y dimensiones

Vista Lateral Vista Frontal Vista Lateral Vista Frontal

Machine Room Machine room

Machine Room Machine room

35.600
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16 niveles - sedan 16 niveles -SUV
32.40 m. 39.30 m.

Preparacion por el cliente

Cimentacion que dependera de la capacidad del sistema y de acuerdo a planos finales.
Interruptor en caja NEMA para cada modulo.

Cableado canalizado hasta el Interruptor principal de cada modulo.

Techo del o los mdédulos.

Paredes silo desea.
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Sistema de Estacionamiento Robot
Modelo: EROBOT

Es la solucion de estacionamiento, totalmente inteligente y automatizada, con acomodo vertical u horizontal Ia
cual es factible para proyectos residenciales, comerciales, corporativos, industriales, de educacion, sector salud.

Gracias al sistema de alta velocidad, el tiempo de entrega promedio es de 90 segundos, siendo la alternativa con
mejor costo beneficio para el inversionista, ahorro y calidad de vida para el usuario y, para el planeta con cero
emision de contaminantes como CO? durante el proceso de estacionado.

Los sistermnas de estacionamiento robotizados de ELEVA tienen una capacidad desde los 50 lugares hasta
1,500. dado que el disefio permite optimizar los espacios hasta en un 50% y un ahorro de inversion ente el 60 y
30% comparado en un estacionamiento tradicional.
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Funcionamiento Basico

e Elusuario conduce hasta una cabina de
transferencia ubicada en el nivel de acceso.

e |uego de colocar el coche en velocidad y freno
de mano, se dirige a un panel de control digital.

e (Confirma la llamada y comienza el proceso de
estacionamiento.

e |acabina transfiere el coche a un trasportador
m.

e Eltransportador (2) realiza nocimientos
verticales y horizontales, dependiendo del
modelo

e Elsistema de elevacion desplazara el
transportador verticalmente y un motor de la
plataforma lo hara horizontalmente de manera
simultanea

e Una vez ubicado el cajon de destino, el
transportador acomoda el coche (3).

e Una vez finalizado el acomodo, regresa a la
canina de transferencia y el equipo estara listo
para iniciar un nuevo ciclo.

Maquinas de
elevacion
(M)

estacionamiento

(E)

|
Cajon de "

Transportador
(M

Panel de control
digital
P)

23] L Cabina de

transferencia
(AyQ)




Caracteristicas
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Descripcion Parametro
Niveles de estacionamiento 7 12 16
Capacidad maxima de lugares por mddulo 50 20
Capacidad de Carga (kg.) 2,750
Tiempo Promedio del ciclo (s.) 90 - 160
Fosa (m.) 180
Cimentacion (m.) Dependera de la capacidad
Area (m2.) Max 570 | 269-10s0 | 120-400
Control de mando IC Card / Panel digital de control / QR
Velocidad vertical 90 m/min - 15 m/s.

Velocidad horizontal
Tiempo promedio del proceso
Dimensiones maximas permitidas (mm.)

Seguridad

Sistema de control

Motores

Sistema de elevacion
Estructura
Capacidad optima por cabina

Cantidad de transportadores por sistema

6 -20m/min-010 - 0.34 m/s.
25 — 80 m/min.

Lago: 5,300 — Ancho: 2,200- Alto: 2,050
freno electromecanico, boton de paro de emergencia,
fotoceldas v radares de presencia,

Seguro de anclaje mecanico
PLC
V. 220-440V./60Hz. /3 F
150 -50.0 Hp.

Traccion Electromecanico — cables — cadenas
Metdlica o concreto
50 coches

1 por cada 50 1 por cada nivel 1 por cada 50
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Preparacion por el cliente

e (Cimentacion que dependera de la capacidad del sistema y de acuerdo a planos finales.
¢ Interruptor en caja NEMA para cada modulo o cabina.

e (ableado canalizado hasta el Interruptor principal de cada mddulo.

e Techo del o los modulos.

e Estructura de concreto cuando no sea metalica.

o EEYYY




Robot de Circulacion Horizontal
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Descripcion Parametro
Niveles de estacionamiento 4
Capacidad maxima de lugares por mddulo 50
Capacidad de Carga (kg.) 2,300
Tiempo Promedio del ciclo (s.) 60 - 240
Fosa (m.) Dependera de la capacidad
Cimentacion (m.) Dependera de la capacidad
Area (m2.) Dependera de la capacidad

Control de mando
Motor movimientos verticales

Motor movimientos horizontales
Voltaje de operacién
Dimensiones maximas permitidas (mm.)

Seguridad

Sistema de control

Sistema de elevacion
Estructura

Capacidad optima por cabina

IC Card / Panel digital de control / QR
150 Kwx 2
4.0 Kw

(cantidad dependera del nUmero de niveles)

V: 220 -380V. /60 Hz / 3 Fases
Lago: 5,000 — Ancho: 1,850 — Alto: 2,050

freno electromecanico, boton de paro de emergencia,
fotoceldas v radares de presencia,
Seguro de anclaje mecanico
PLC / Variador

Tracdon Electrormmecanico — cadenas
Metdlica

45 coches
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Valet Parking
Modelo: EVP

Una alternativa de alta tecnologia con navegacion laser que da solucion a estacionamientos tradicionales ya
construidos para ampliar hasta en un 20% su capacidad.

El sisterna permite la operacion simultanea de varios valet teniendo una alta precision mejorando tiempos de
entrega, seqgura sin accidentes y sin impacto al ambiente.

Descripcion Parametro
Niveles de estacionamiento 1
Capacidad maxima de lugares por valet SO lugares
Capacidad de Carga (kg.) 2,500
Area total necesaria por médulo (mz) 10
Fosa (m.) N/A
Cimentacién (m.) N/A
Control de mando IC Card / Panel de control numérico
Velocidad vertical N/A
Velocidad horizontal
Tiempo promedio del proceso 90 s.
Dimensiones maximas permitidas (mm.) Lago: 5,300 — Ancho: 2100 — Alto: 2,000
Seguridad Fotoceldas de presencia y radares
Sistema de control PLC
Sistema de elevacién N/A

* NPT: Nivel de Piso Terminado.




Preparacion por el cliente

Piso firme de 15 cm. de espesor.

Piso nivelado y en acabado liso.

Area para disposicion de tableros de control, dependera del disefio final.
Area de estacionamiento techada.
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Ventajas

e \lenor inversion en instalacion.
e Disminucion de costos de obra civil.
e Utilidad del terreno.
® [RQeduccion de costos operativos.
e Beneficios fiscales con techos o paredes verdes.

e Comodidad para los usuarios.
® Sequridad.
e Acceso controlado.
® [iempo de espera reducido del usuario.
e Aumento de Ia calidad de vida del usuario.

e \/entajas ambientales en disminucion de COZ.
e Puntos LEED.
e Ahorro de combustible.
® Ahorro energetico.

® Tecnologia de vanguardia.
e \ultiplicador de lugares.
® Tecnologia sin contacto.
e Adaptable o flexible a las
necesidades.

® [iempos de respuestas
MINIMOS en caso de
eventualidades.
® | arga vida Util del sisterna.
e Cumple con las
regulaciones y normas de
construccion.
® Planes de
mantenimientos acorde
a las necesidades.




EleLeva

®o®

Teléfonos:
55 5260-9943
55 5260-9944

Somos una empresa 100% mexicana
dedicada a la fabricacion, instalaciéon
y mantenimiento de Elevadores y

Eleva Autos.

Mail:
ventas@elevapa.mx
gerencia@elevapa.mx

Direccion:
Lago Silverio 164, Col. Anahuac
Miguel Hidalgo, 11320, CDMX






